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Mašinski elementi 2
Predavanje br. 7: Kaišni i lančani 

prenosnici snage

prof. dr Mileta Ristivojević

Katedra za Opšte mašinske konstrukcije

Kaišni prenosnici snage

Kaišni prenosnici su posredni, elastični prenosnici snage, kod kojih je posrednik KAIŠ

Osnovni delovi kaišnog prenosnika su:

1 – Mali kaišnik

2 – Veliki kaišnik

3 – Kaiš

4 – Uređaj za zatezanje kaiša (formiranje

sile pritezanja)

Kaišni prenosnici snage

Karakteristike:

Dobre karakteristike:

- prenos snage na velikim osnim rastojanjima

- ne generišu buku i vibracije

- ne prenose preopterećenje (služe kao sigurnosni elementi)

- jednostavna konstrukcija i održavanje

Loše karakteristike:

- ne mogu ostvariti stalan prenosni odnos (usled proklizavanja)

- ne mogu prenositi snagu velikog intenziteta

- nophodan dodatni mehanizam za formiranje sile pritezanja

Kaišni prenosnici snage

Podela kaišnih prenosnika snage prema obliku poprečnog preseka:

Oblici profila kaiša

Pljosnati Trapezni Poly-V Zupčasti

b/h=1,2 – Uski profili kaiša

b/h=1,6 – Široki profili kaiša

Profili trapeznog kaiša

b/h=1,6 – Široki profili kaiša

Y, Z, A, B, C, D, E

b/h=1,2 – Uski profili kaiša

SPZ, SPA, SPB, SPC

Kaišni prenosnici snage

Podela kaišnih prenosnika snage prema međusobnom položaju

osa obrtanja:
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Kaišni prenosnici snage

Osnovne geometrijske i kinematske veličine

Osnovne geometrijske veličine:

β – obvojni ugao

γ -

d1 – prečnik pogonskog kaišnika

d2 – prečnik gonjenog kaišnika

Osnovne kinematske veličine:

u – kinematski prenosni odnos

a – osno rastojanje

Kaišni prenosnici snage

Osnovne geometrijske i kinematske veličine
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Faktor proklizavanja 

ξk=(1...3)%

Kaišni prenosnici snage

Dužina kaiša
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Kaišni prenosnici snage

Opterećenje kaišnog para
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Radno opterećenje: 

tmer t AF F c 

Ft – Nominalno opterećenje

cA – Faktor spoljašnjih dinamičkih sila

Kaišni prenosnici snage

Opterećenje kaišnog para
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Kaišni prenosnici snage

Opterećenje kaišnog para
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Sila pritezanja

na početku

proklizavanja ρ – gustina materijala

kaiša

A – poprečni presek

kaiša

v – brzina kaiša

Centrifugalna sila:
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Kaišni prenosnici snage

Naprezanje i naponi u kaišu
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Kaišni prenosnici snage

Radni vek kaiša
Nepovoljni radni uslovi: zagrevanje, habanje, savijanje, Rσ≠1, ...
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cs – faktor savijanja

kaiša

cNR – faktor promene radnog

opterećenja

Kaišni prenosnici snage

Radni vek kaiša izražen preko broja časova rada:

;R h sN L f  fs – učestanost savijanja kaiša
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Kaišni prenosnici snage

Elastično klizanje kaišnog para

βM – obvojni ugao mirovanja

βK – obvojni ugao klizanja
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Kaišni prenosnici snage

Broj kaiševa kaišnog para z

Intenzivno

habanje Ne može se ostvariti dovoljna

sila prethodnog

pritezanja

Kaišni prenosnici snage

Broj kaiševa kaišnog para z
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Pmer – snaga koju treba preneti kaišni par

P1 – snaga koju može preneti jedan kaiš

P0 – snaga etalon kaiša

cβ – faktor obvojnog ugla

cu – faktor uticaja prenosnog odnosa

cf – faktor uticaja učestanosti savijanja

ch – faktor vremena rada

cσR – faktor promenjivosti radnog opterećenja
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Kaišni prenosnici snage

Materijali za izradu kaiševa: guma, koža, tekstil, plastični materijali...

Zaštitni sloj

Vučni sloj

Habajući sloj

Lančani prenosnici snage

Lančani prenosnici su posredni, prinudni prenosnici snage,

kod kojih je posrednik LANAC

Osnovne karakteristike:

- prenos snage na velikim osnim rastojanjima

- generišu buku i vibracije

- nemaju konstantni prenosni odnos u radu

1 2

3 Osnovni delovi lančanog

prenosnika su:

1 – Mali lančanik

2 – Veliki lančanik

3 – Lanac

Lančani prenosnici snage
Lančanici

Sa jednim redom

zubaca

Sa dva reda

zubaca

Sa tri reda

zubaca

Oblici tela lančanika

Lančani prenosnici snage

Osnovne geometrijske i kinematske veličine
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p – korak lanca

z – broj zubaca lančanika
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Kinematski prenosni odnos:

Lančani prenosnici snage
Dužina lanca
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zč – broj članaka lanca

Lančani prenosnici snage
Opterećenje lanca
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Merodavno opterećenje lanca

Kv – Faktor unutrašnjih dinamičkih sila

KA – Faktor neravnomernosti rada pogonske i radne mašine

Fc – Centrifugalna sila
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Lančani prenosnici snage
Nosivost lanca

Naponi u lameli lanca
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