HIDROSTATICKI PRENOSNICI SNAGE
LINDE HIDRAULIKA

(Struktura materijala)

Koncepcijska izvodjenja i principi funkcionisanja
Tehnologija — performanse
Karakteristicna izvodjenja

Komfor u kontrolisanju
(upravljanje vozila velikih masa i snaga;
dugotrajno kretanje minimalnim brzinama)

Efekat ukljucenja LINDE hidraulike u transmisiju
Komfor u kontrolisanju-upravljanju vozila velikih masa i
snaga (dugotrajno kretanje minimalnim brzinama)

Projektovanje — proracun — izbor hidraulickih
komponenata.

Koncepcijska postavka razvoja
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p+. Mehr Fahrleistung. Mehr Wert.

Ein hoheres Druckniveauw ermdglicht mehr Drehmoment
bei gleicher Menngrife der Hydrostaten. Erweitern Sie die
Einsatzgrenzen Ihrer Maschine.

Fiir besondere Einsdtze unter definierten Bedingungen erhéhen
wir for unsere Einheiten der Baureihe 02 den Nutzdruckbereich
von 420 auf 500 bar und lassen kurzzeitige Druckspitzen bis
580 bar zu. Umfangreiche Tests belegen die Robustheit der
Baureihe 02 auch bei diesen Einsdtzen. Die konkrete Nutzung des
Mehrwerts bleibt Ihnen iiberlassen. Sie haben die Wahl.

Mehr Zugkraft

— Fir erhéhte Steigfahigkeit und Kraftreserven wenn es
darauf ankommt

Hihere Fahrgeschwindigkeit

—  Fir schnellere StraRenfahrt und hihere Ernteleistung

500 bar .
420 bar 100 % 4

-
-

Druckberal ch
Tugkraft

100 B
aGeschwindig ket

Linde Hydraulics

Downsizing

Die Verwendung kleinerer Einheiten mit héheren Dricken
ermaglicht

Weniger Einbauraum
— Weniger Planschverluste
Gleichbleibende Fahrleistung

e linde pt
Linde Standard
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Linde Hydraulics

Istorija aksijalno klipnih dizajna
Istorija - Tehnicka- Istorija— Linde Hidraulika == @

198X DE;T& o X - - max

+ Max

197X-8X 0 —

max Serija 02: 1994 +

197X |:| :|_/ >> Standardizacija pumpi & motora
= >> Ugradnja vodenjem kose ploCe

+ max za kompaktne dimenzije ugradnje
>> 21° Ugao zakretanja
>> Celi¢na veza klipa/stope naleganja
>> (Osiguranje speCavanja podizanja
>> Hidrostaticki leZajevi kose ploCe
>> Obrtni momenat se ostvaruje kroz cilindski blok

1965
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Istorija aksijalno klipnih — BO1

Istorija - TehniCka-Istorija— Linde Hidraulika

oliiitte- HYDRO-KONSTANTMOTOR HMF .. .- 02
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Istorija aksijalno klipnih dizajna inde Hydra
Istorija - Tehniéka- Istorija— Linde Hidraulika .

Principijelna shema jednog hidromotora sa izvedenom kosom ploéom.
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Linde Hydraulics

Istorija aksijalno klipnih dizajna
Istorija - TehniCka- Istorija— Linde Hidraulika

Motor sa kosom plo¢om

Miodrag Zivkovi¢, Linde - Februar 2017 29



Linde Hydraulics

Linde Hydraulics
Konstruktivne karakteristike — B02

SERIJA 01 SERIJA 02
150 |m:> | < v

PLUS
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Linde Hydraulics e
Konstruktivne karakteristrike— B02
Poredenje klipova nominalne vrednosti105

Serija 01
>> Loptasta glava u klipu

>> 18° ugao zakretanja

Serija 02
>> Loptasta glava van klizne stope

>> 21° Ugao zakretanja

Prednosti serije 02

>> Kompaktan

>> Povecan volumen klipa

Baureihe 01

>> PoviSena gustina prijanjanja
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Baureihe 02.
Inovativni dizajn klipova-/ veze sa stopom
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Linde Hydraulics

>,

. i Prednosti

Veci ugao zakretanja
Kompaktnost

Smanjeno poprecno optereéenje
Duza eksplaotacija




Linde Hydraulics
Konstruktivne karakteristike — B02
Poredenje klipova nominalne vredonsti105

Serija 01
18°

Miodrag Zivkovié, Linde - Februar 2017
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Linde Hydraulics
Konstruktivne karakteristike
Serija 01 (18°) vs. Serija 02 (21°)

18°

Konvencionalna serija

99Le

Miodrag Zivkovi¢, Linde - Februar 2017
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21°

Linde Serija 02
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Gewicht
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Linde Hydraulics

Training Centre
Grundlagen der Hydraulik - Definition

\L
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VILJUSKARI
BAZNI SEGMENT LINDE PRODUKCIJE
(Struktura materijala)

¢ Manevrisanje dominantni zahtev
(+++ prohodnost za radne masine)

e Krut / diferencijalni tok snage
(Elektronika sve “pokriva’)

o Efekat ukljucenja LINDE hidraulike u transmisiju

Film: The Original Linde Hydrostatic_ohne Biene




Linde Hydraulics

Tandem motori.
Linde Hidraulics pogonsko vozni koncepti = @ 5

Motor pojedinaéni sa menjaéem

Motor pojedinacni PTO motor bez menjaca

Tandem motor sa menjacem

Tandem PTO motor bez menjaca

N
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Linde Hydraulics

Konstrukcione karakteristike.
HMV-02. PTO Motora = i

Miodrag Zivkovié, Linde - Februar 2017 54



Linde Hidraulics PTO-Motor. il
Direktni pogon za nominalne veli¢ine 105, 135, 135D,
165, 210, 280




Linde Hydraulics

Kompaktni agregat
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Linde Hydraulics

Primer ugradnje PTO-Standardnog motora




Linde Hydraulics

Where are we coming from? - \We are coming from
....Power splitted Driving with K-02 with Tractors

Amits Linde Standard Produktprogramm
75 kW - 250 kW o
[ Auslegungsbeispiel Il" "s c \ H
125 kW, 6 1, Zugkraft 100 kN, .

Geschwindigkeit 50 km/h

W Fahrtrichiung Ausrﬁs[ung Case New Holland
—»> S 7c_
22 xkism , m SAME
I Ko (Kompaktaggregat im CVT-Getriebe) @ T AR / ®
: 5 Gl GROUP VA I_.T R A
orteile

A A — Jederzeit ruckfrei

— Immer im optimalen Arbeitspunkt

"‘"’. Optionen > 1 O f . . th f I d
S R s years of experience in the fie
> T

»More than 20.000 tractors in the field
»Power range up to 230 hp

@ LinDrive

» Optimal fuel consumption
»Sensitive and relaxed driving

»High utilization of the input power




Linde Hydraulics

K-02 za integraciju u CVT menjace.
Sematski prikaz

Miodrag Zivkovi¢, Linde - Februar 2017 66



Linde Hydraulics

Schlepper. Steyr 170 mit ZF & Linde CVT

Integrative Losung
K-02 Kompaktaggregat = Pumpe + Motor

HMF 55-02 HPV 55-02

Getriebe CVT Traktor
(@)]
C
2
%)
()
(@)]
=}
N
Geschwindigkeit

W N
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Principle
Power Splitting Transmission

Linde Hydraulics

Continuously Variable Transmission (CVT)

Transmission + Hydrostat

e o P Hydrostat
i 1 i mmﬂﬁm N\

inflexible but highly efficient -4 flexible and efficient

Etha 90% + Etha 70%

Michael Zivkovic 21.03.2018

Hydrostatic CVT
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Hydrostat
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— flexible and highly efficient

Etha 85%



Linde Hydraulics

Schlepper.

Vorteile
» Jederzeit ruckfrei

» Immer im optimalen Arbeitspunkt

] ']
120 + & Frahrbereich 50 4+ s Elassisches Lastschaligetriebe
#) rahrbereich mmm VT milt Hydrostatik
E) Frahrbereich

100 = €) rahrbereich an 1+
=
_ BO 4 E
— iy

= T
— o
E 60 =
o B
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a0 - 2
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70 - 1w +
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Geschwindigkeit [kmyh| Gange
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Dimensioning of Closed Loop Hydrostatic Transmissions
Dimensioning Program TEDIAG - Instructions

Linde Hydraulics
TEDIAG_E04_HMY_E.
0f/2003

int layout intended for hardcopy printing or * pdf output. Use Acrobat Distiller program for * pdf output. Usage of other * pdf output programs may result in incorrect diagrams.

mensioning program for internal use only. Contains confidential information.

 hide low speed part of curve,

input celis with bold frames

The curves show force at wheel circumfere
{tractive effort. T.E.).

Subfract rolling resistance for drawbar pull.
Wehicle only moves if T.E. == roll resistanc

L all other cells are locked
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. . . 2
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To calculate several variants, copy complete shest.
Calculstion sheets can be copied into other files (formula links only exist within sheet).

1 1
]

/

roll resistance as result of weight and
roll resistance factor.

Eliminate roll resistance by deleting
resistance factor value

aute scaling for speed
and T.E.

Best accuracy of models:

with wvariable motor:

pump speed 1.000 .. 3.000 rem
pump regulstion end 150 .. 300 bar
max. mobor speed 2.000 . . 4.000 rpm

with fized motor:

pump speed 1.000 .. 3.000 rpm
pump regulstion end 300 .. 70 bar
max. mobor speed 1.500 .. 4.000 rpm
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ﬂ'ﬂ't Zugkraftdiagramm fiir Konstantmotor-Antriebe T Zugkraftdiagramm
ANTRIEESTECHNIE nur filr internen Gebrauch Eicrechnung mit angendherten wWirkungzgraden 120
Fahrzeug | | Projekt | E———
IGewicht [beladen) 231 k Eunde International — NG
verfigh. Eingansgleistung | 100,0 |k Projekt Mahdrecher 100 A 4 Gang
Bntriebsdrehzahl 2000 Jrpm Variante 1w HPY 105-02 + 12 HMF 105-02 4. Gang
Pumpeniibersetzung 0,730 JEF] zustandig LMH = Relliersars
Rallwiderstandsbeiw ert 3.0 i Datum 21032015
= 80 1
Hudrostat | | Abtrieb =z
Pumpeln] max. Yerdr. 05 comill 1. Gang Ubersetzung 6307 g
Motor(el mas. Yerdr. 05 comill 2. GangUbersetzung ar.n E
Anzahl der Pumpen 1 3. Gang Ubersetzung 66,15 = 60 ,/"_"\
Anzahl der Matare 1 4. Gang Uberzetzung 3015 Dé
Delta p mas 4 bar Getriebewirkungsgrad 0,30 :;-;
Pumpendrehz ahl 2532 | min RFallradius 0,832 Im 2z 40
Regelende Pumpe 207 bar
Max. Lastdrehzahl Matar 2426 | Wmin Achse i= 19.6
[Man. Leerdrehzahl Motar 2506 | Wmin 1. Gang: i= 8,325
2. Gang i= 4,44 20 1
3. Gang: i= 3,375
4. Gang: i= 1.54
Ergebnizze 0 T T T T T \
1. Gang 2. Gang 3 Gang 4. Gang 0 5 10 15 20 23
Mass. Kraft am Fladumian M 13,5 B0,G 46,0 210 Geschwindigkeit [km/h]
=] B . B B
[Man. Lastgeschwindigkeit kph 4.7 a.7 1.5 25,2 Hydrostat Er—— a—
[Man. Leerlaufgeschwindigkeit kph 4.5 3.0 1.3 26,0
[Max. Eugkraftverhaltnis FIG [inkl. Rollwiderstand] 047 0.24 0.7 0.06 120 480
steighshigheit [inkl. Pollviderstand) = 53 24 13 & = 100 4 T 400
Fallwiderstand K 6.3 = 80 1 1 320 ¢
Max. Wwirkungsgrad (Hudr, + Getr. ] " T2.0 % &0 - 1 240 E
5 40 1 160 §
==*Diesel : Mercedes “T47 BK™ mit P=213 k' % 20 A 1 g E
==»max. Achslast vorne = 15.560 kg if
==»Reifen: 30,5L-32 165A8 { Type RK TU38.05.01.052-2001 0 0 5E':|D 1 0'00 1 5IDD EDIDD 25'0[] EDDDD ‘
Drehzahl Motar(e) [1/min]




UNIMOG

VOZILO POVISENIH PERFORMANSI PROHODNOSTI
(Karakteristico resenje)

Film: 02_kreislauf_v020
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BUS HPV-02 & HMVD-02
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BUS HPV-02 & HMVD-02
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Linde Hydraulics

BUS HPV-02 & HMVD-02
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Linde Hydraulics

Shift in Motion. Antriebsstrang

Hochdruck Steuerung + Hochdruck Ansteuer- . .
Verstellpumpe Software Verstellmotor ventil Stillstands-Schaltgetriebe

0° o 5 Oue ©

- bleibt unverandert

- 3 Stellungsaktuatoren erforderlich

- ggf. zusatzliche Sensoren
(Drehzahl, Schaltstellung)

Sensoren

- Drehzahl e REEEEEE ECU [¢-777777~---==------
- Druck :

...........................................

———————————————————————————————————————

4q---=-=-=-=-==

o

@......Lindg Lisferumfang
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Linde Hydraulics

Shift in Motion. Funktionsweise

iy

Shift in Motion ist ein Fahrantrieb mit elektrohydraulisch synchronisierten Schaltvorgangen eines Stillstands-

Schaltgetriebes bei fahrender Maschine. Die elektronische Steuerung pruft,
ob ein Gangwechsel moglich und sinnvoll ist.

Automatikbetrieb

Schaltung erfolgt automatisch abhangig mm 1. Gang

2. Gang
= JUl3ssiger Schaltbereich

50

von Betriebszustand und

Geschwindigkeitswunsch

Manueller Betrieb

Gangvorwahl manuell, Schaltvorgang wird
ausgeldst, wenn die Bedingungen

erfullt sind

Feste Gangeinstellung

nur 1. Gang (Arbeitsmodus) oder

nur 2. Gang (Transportmodus)

Kraft am Radumfang [kN]

5 10 15 20 25 30 35
Geschwindigkeit [km/h]

Michael Zivkovic 21.03.2018 76
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