MEHANIKA 3 1.GRuPA JAN

1. Mehanicki sistem prikazan na slici nalazise u vertikalno
i CD, od kojih je svaki mase m i duZine 2L, §tapovi Su med;
Stapa). Krajevi Stapova B i D mogu da klize po glatkoj h
povezani su oprugom Krutosti ¢ = —Ti‘-’i.

) ravni i sastoji od dva identifﬂa rediste mas
usobno zglobno vezani u tackl 0 (s

orizontalnoj podlozi. Slobodni
U pocetnom trenutku to = 0 opruga je nenapregnu
mirovali i bili u polozaju koji je odredjen uglom ®o (Sing, =0 8).

a) Odrediti ugaonu brzinu $tapova u trenutku t, kada &
(sin ¢, = 0,6).

b) Odrediti ubrzanje tatke O u po¢etnom trenutku to.

ta,

izontalu
1 horizo
apovi zauzimaju ugao ¢; U odnosu P

3 1
A *-/
a
I
3 A |
'}r
/AN :
£ % '

\a

D/ X

P /% -,.1\,\ x
S/ S

2. Kruta savijena cev ABC obrCe se oko nepokretne vertikalne ose 0,0, konstantnom ugaonom brzinom w, u
naznacenom smeru. Unutar cevi (po delu BC) mozZe da se krece bez trenja tacka M mase m. Tacka je vezana
oprugom krutosti ¢ = mw§, drugi kraj opruge vezan je za tacku B. DuZina nenapregnute opruge iznosi /. Polozaj
tatke M odredjen je relativnom koordinatom ¢, kao $to je prikazano na slici. U poCetnom trenutku tacka je bila
u relativnom mirovanju u poloZaju &, = L.

a) Ako je AB = li a = 30°, odrediti jednacinu relativnog kretanja tacke ¢ (t).

b) Odrediti reakciju cevi u funkciji vremena, N(t) =?

3. Homogeni $tap AB mase 2m i duzine 2/ vezan je pomocu dva neistegljiva kanapa za nepokretny tatku O
PoloZaj $tapa u odnosu na vertikalu odredjen je uglom ¢, kao sto je prikazano na slici. Duz $tapa moze da klizi
bez trenja prsten M mase m. Prsten je vezan oprugom krutosti ¢, drugi kraj_opruge vezan je u tagki A
prstena u odnosu na 3tap odredjen je relativnom koordinatom. x. Opruga je nena'p.regnum u
(prsten je tada na sredini $tapa). Za date generalisane koordinate (¢,x) odrediti diferenc;

kretanja mehanickog sistema. Dato je: AB = OA = OB.
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- prikazan na slici nalazi se y yerss | y ]
iih je cvaki mase m i duZine 2/, Flikalnoj ravni ; sastoji od dva identi¢na homogena stapa AB

dpoV] : .y
B i D mogu da kli> POVI su medjusobno zglobno vezani u tacki O (sredidte masa oba

" Vi §tap0\’3 e " : 1
Stapa). Kraje sgom krutosti ¢ =72, PO glatkoj horizontalnoj podlozi. Slobodni krajevi $tapova A i C

{ pocetnom trenutku ¢, = 0 : .
1T . - o = 0 opruga je nenapregnuta, a stapovi su
mirovali i bili u poloZaju koji je odredjen uglom @0 (cos gy = 0.6)

3 rzinu Stapova
a) Odrediti ugaonu b P u trenutku ¢, kada Stapovi Zauzimaju ugao ¢, u odnosu na horizontalu

(COS 0, = 0,8)
b) Odrediti ubrzanje tatke O u poletnom trenutky, to.
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2. Kruta savijena cev ABC obrée se oko nepokretne vertikalne ose 0,0, konstantnom ugaonom brzinom wq U
naznacenom smeru. Unutar cevi (po delu BC) moZe da se krece bez trenja tatka M mase m. Tatka je vezana
oprugom Krutosti ¢ = mw}, drugi kraj opruge vezan je za tacku B. DuZina nenapregnute opruge iznosi L. PoloZaj
tacke M odredjen je relativnom koordinatom ¢, kao $to je prikazano na slici. U pofetnom trenutku tacka je bila
u relativnom mirovanju u polozaju &, = L.

a)AkojeAB=lia = 30°, odrediti jednacinu relativnog kretanja tacke é(t).

b) Odredit reakciju cevi u funkciji vremena, N(t) =7

3. Homogeni $tap AB mase 2m i duzine 2! vezan je pomocu dva neistegljiva kanapa za nepokretnu tacku O.
Polozaj Stapa u odnosu na vertikalu odredjen je uglom @, kao Sto je prikazano na slici. Duz Stapa moze da klizi
bez trenja prsten M mase m. Prsten je vezan oprugom krutosti ¢, drugi kraj opruge vezan je u tacki B. Polozaj

prstena u odnosu na Stap odredjen je relativnom koordinatom x. Opruga je nenapregnuta u poloZaju x = 0
(prsten je tada na sredini $tapa). Za date generalisane koordinate (¢,x) odrediti diferencijalne jednacine

kretanja mehanitkog sistema. Dato je: AB = OA = OB.
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