
1 Formiraǌe DJ na osnovu opxteg rexeǌa.
Na primer, y=C1+C2 sin x; linearna nezavisnost; determinanta Vronskog

2 DJ u kojima ne uqestvuje vrednost y ili x.
Na primer, y′′ + xy′ = x2 ili y′′ + y2 = 1. Kako se takvim jednaqinama sni�ava red?

3 Opxta linearna DJ.
Definicija, fundamentalni sistem rexeǌa, homogeno, partikularno i opxte rexeǌe.

4 Homogena linearna DJ sa jednim poznatim rexeǌem
Sni�avaǌe reda takve jednaqine, Liuvilova formula.

5 Homogena linearna DJ sa konstantnim koeficijentima.
Karakteristiqni polinom; kako izgleda opxte rexeǌe u zavisnosti od ǌegovih nula; dati primer.

6 Metod neodre�enih koeficijenata u linearnim DJ.
Kada mo�e da se primeni? Precizno opisati metod; dati primer.

7 Metod varijacije konstante.
Precizno opisati metod; dati primer, tipiqne su DJ reda 2; veza sa determinantom Vronskog.

8 Ojlerova DJ.
Xta je to i kako se rexava; dati primer.

9 Metod eliminacije u sistemima DJ.
Kako funkcionixe; sistem linearnih DJ; dati primer.

10 Metod sopstvenih vrednosti u sistemima DJ.
Xta su uopxte sopstvene vrednosti/vektori; u kakvim sistemima ga mo�emo koristiti; dati primer.

11 Diferencijalni raqun na skalarnim i vektorskim poǉima.
Nabla operator; gradijent, divergencija, rotor, izvod u pravcu; pravila.

12 Klasifikacija vektorskih poǉa.
Qetiri tipa; kada postoji potencijal i kako se on nalazi; objasniti primer, npr. A⃗=(2xy,x2,z2).

13 Vektorske linije.
Definicija i opis; qesti pristupi rexavaǌu takvih sistema DJ; objasniti primer, npr. A⃗=(x,2y,x−2y).

14 Integral skalarnog poǉa po krivoj.
,,Krivolinijski prve vrste” - definicija i opxti oblik; fiziqka interpretacija; svo�eǌe na jednostruki; zavisnost od orijentacije.

15 Integral vektorskog poǉa po krivoj.
,,Krivolinijski druge vrste” - definicija i opxti oblik; fiziqka interpretacija; svo�eǌe na jednostruki; zavisnost od orijentacije.

16 Dvostruki integral; redosled integracije.
Definicija; svo�eǌe na kombinaciju jednostrukih; objasniti primer, npr. integral po oblasti 0⩽x⩽x+y⩽1.

17 Povrxina povrxi.
Eksplicitno i parametarski zadate povrxi; povrxinski diferencijal dΠ; svo�eǌe na dvostruki integral.

18 Smena promenǉivih u vixestrukim integralima.
U dve ili tri dimenzije, kada su stare koordinate izra�ene preko novih; jakobijan.

19 Izraqunavaǌe zapremine.
Svo�eǌe na dvostruki ili trostruki integral.

20 Polarne, cilindriqne i sferne koordinate.
Kako glase obiqne, a kako uopxtene; jakobijani u svakoj varijanti; dati primer.

21 Orijentacija povrxi
Kako se definixe; xta su ,,gorǌa” i ,,doǌa” strana; mo�e li povrx da bude jednostrana.

22 Integral skalarnog poǉa po povrxi.
,,Povrxinski prve vrste” - fiziqka interpretacija; eksplicitno i parametarski zadata povrx; svo�eǌe na dvostruki integral.

23 Integral vektorskog poǉa po eksplicitno zadatoj povrxi.
,,Povrxinski druge vrste” - opxti oblik; fiziqka interpretacija; svo�eǌe na dvostruki integral; zavisnost od orijentacije.

24 Integral vektorskog poǉa po parametarski zadatoj povrxi.
,,Povrxinski druge vrste” - opxti oblik; svo�eǌe na dvostruki integral.

25 Teoreme Grina, Stoksa i Gaus-Ostrogradskog
Kako taqno glase; obratiti pa�ǌu na orijentaciju, xta je proizvoǉno i xta je granica qega.


