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TeziSte

Odredivanje poloZaja centra (srediSta) sistema vezanih paralelnih sila
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Neka se sada pretpostavi da su sile posmatranog sistema vezane za svoje napadne taCke
(sistem vezanih paralelnih sila). Geometrijska tacka kroz koju prolazi napadna linija
rezultante sistema vezanih paralelnih sila (tacka C), €iji polozaj se ne menja, pri bilo kom
zaokretanju svih sila oko svojih napadnih tacaka za isti ugao (za bilo koju osu Ou), naziva se

centar (srediSte) sistema vezanih paralelnih sila.
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Veli¢ina Z F 7, naziva se staticki moment sistema vezanih paralelnih sila u odnosu na
i

centar O. Brojioci u prethodnim izrazima predstavljaju staticke momente sistema vezanih

paralelnih sila u odnosu na ravni Oyz, Oxz i Oxy, respektivno.

TeziSte tela

Geometrijska tacka kroz koju prolazi napadna linija

rezultante sila Zemljine teZe svih deli¢a tela pri bilo

kom polozaju tela u prostoru, naziva se teziSte tela.
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Kod nehomogenih tela - y(x, y,z) = lim AG _ lim—
AV, -0 AV[ AV—=0 AV

> AG7

Y AGz



Masinski fakultet, Beograd - Mehanika 1 — Predavanje 9 2

Kod homogenog tela y, = y = const., AG, =y -AV,, G=y-V
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Metode za odredivanje teziSta homogenih tela

Metoda simetrije homogenih tela

Odredivanje teZiSta tela koje ima ravan simetrije

Teziste homogenog tela, koje ima ravan
simetrije, nalazi se u toj ravni.
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Odredivanje teziSta tela koje ima osu simetrije

Teziste homogenog tela koje ima osu
simetrije nalazi se na toj osi.
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Odredivanje teZiSta tela koje ima centar simetrije
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Teziste homogenog tela koje ima centar simetrije nalazi se u toj tacki.
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Racunska metoda odredivanja poloZaja teziSta tela
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Metoda rastavljanja
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Metoda "negativnih" teZina
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G=G.+Y G,

i=1 '
Eksperimentalne metode za odredivanje teziSta tela

- metoda vesanja.
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- metoda merenja vagom. Z M/(F)=0 a=
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Guldinove teoreme

Teorema 1: Povrsina koja nastaje obrtanjem luka ravne krive oko ose koju luk ne

preseca, a koja pripada ravni krive, jednaka je proizvodu duzine datog luka i duzine puta koji
prede njegovo teziste pri tom obrtanju.
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Teorema 2: Zapremina koja nastaje obrtanjem ravne figure oko ose koja je ne
preseca, a koja pripada ravni figure, jednaka je proizvodu povrsine ravne figure i duzine puta
koji prede teziste ravne figure pri tom obrtanju.

Dokaz:
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