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Zadatak sistema za oslanjanje je da sve reaktivne sile i momente koji
se javljaju izmedu tocka i podloge u raznim uslovima kretanja vozila
prenesu na karoseriju, a da se pri tome ublaZe udarna optereéenja i
priguse oscilacije koje se pri tome javljaju.

Sistem za oslanjanje sastoji se od:

1. mehanizma za vodenje tocka (vodica)
2. elasticnih oslonaca (opruga)
3. prigusivaca (amortizera)
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Mehanizam za vodenje tockova (vodice)

Zadatak mehanizma za vodenje je da obezbedi sto povoljnije

relativno pomeranje tockova u odnosu na okvir ili karoseriju vozila.
Konstrukcijski mogu biti izvedeni kao vodice koje mogu biti postavijene
poprecno, uzduzno ili pod nekim uglom.

a) poprecne vodice b) uzduzna vodica

c) prostorno (koso) postavljene vodice
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Elasticni oslonci

Elasticni oslonci imaju zadatak da pri prenosenju vertikalnih
optereéenja na okvir ili karoseriju obezbede njihovo ublazavanje,
odnosno da ne dolazi do vecéih udarnih opterecenja.

Karakteristika sistema za oslanjanje je u najvecoj meri definisana
elasticnim osloncima. Elasticni oslonci se izraduju od metala i od
nemetala.

Metalni oslonci su :

1. lisnate opruge ili gibnjevi
2. zavojne opruge
3. torzioni stapovi

Nemetalni oslonci su:

1. gumeni
2. pneumatski
3. hidropneumatski
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Elasticni elementi

Torzione opruge

Zavojne opruge

Lisnate opruge - gibnjevi
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Pneumatski oslonci
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Hidropneumatsko oslanjanje

Azot

Hidraulicna
tecnost
Klip povezan
sa mehanizmom

za vodenje tocka \
Veza sa

hidraulicnom pumpom
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Prigusni elementi —amortizeri

Zadatak prigusivaca je da prigusi oscilacije i na taj nacin
omogudi stalan kontakt pneumatika i tla

1. Hidraulicki teleskopski amortizeri (twin tube)
2. Gasni amortizeri (mono tube)
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Gornji nosac

Klipnjaca sa klipo
i ventilima

Ulje

Kompezaciona
komora

Radni prostor

Podnozni
ventili

Donji nosac

IzduzZenje
prigusivaca

Prigusni elementi - teleskopski hidraulicki amortizer

Sabijanje
prigusivaca
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teleskopski
hidraulicki
amortizer

gasni
amortizer
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Sistem oslanjanja moze se izvoditi kao:

1

1. Zavisno oslanjanje

2. Nezavisno oslanjanje
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ZAVISNO OSLANJANJE

Zavisni sistemi oslanjanja vezani su za pojam krute
Osovine koja vezuje levi i desni tocak, pri cemu se
pomeranje jednog tocka u poprecnoj ravni prenosi na drugi
tocCak iste osovine. Ovi sistemi su najjednostavniji, ali ne
obezbeduju najbolju kinematiku tocka.

Lisnate opruge (gibnjevi) sastoje se od veceg broja listova
iste sirine, a razlicite duzine i imaju ulogu elasticnog
oslonca i mehanizma za vodenje tockova.
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Lisnata opruga ima visestruku funkciju:
1. obezbeduje elasticnu vezu
2. prigusuje oscilacije
3. obezbeduje vodenje tockova
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Resenje predstavljeno na slici je kompaktnije od uzduzno
postavljene lisnate opruge. Elementi za vodenje tocka su
uzduzne vodice, i poprecna poluga (panarova poluga) koja
sluzi za prihvatanje bocnih sila.
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NEZAVISNI SISTEM OSLANJANJA

Nezavisni sistem oslanjanja karakteristican je po tome sto

se pri nailasku jednog tocka na neravninu reakcija na

podlogu ne prenosi na drugi tocak istog mosta, sto
predstavlja prednost u odnosu na zavisno oslanjanje. Ovaj
sistem obezbeduje bolju kinematiku kretanja tocka. Kod
nezavisnog oslanjanja nema kinematske povezanosti

izmedu tockova na istoj osovini. Medutim, dolazi do

promene traga tockova, kao do promene bocnog nagiba tocka.

Ovakvo resenje je posebno pogodno kada se vozilo krece

u krivini. Nezavisni sistem oslanjanja nalazi se na svim
upravljackim (prednjim) osovinama putnickih vozila, i veoma
cesto na zadnjim.
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VRSTE NEZAVISNOG OSLANJANJA
MacPherson (Makferson) oslanjanje

Danas jedno od najcescih resenja kod
putnickih vozila.

MacPherson oslanjanje predstavlja
sistem koji se sastoji iz jedne
poprecne i jedne vertikalne vodice.
Vertikalna vodica je svojim gornjim krajem
vezana za karoseriju elasticnom vezom,

a donjim krajem preko sfernog zgloba za
poprecnu vodicu.

Vertikalnu vodicu ¢ini amortizer oko koga
se nalazi zavojna opruga.
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Kompaktnost sistema se ogleda u tome sto ima mali broj
komponenti (vodica i zglobova) i Sto se motorski prostor ne
narusava u velikoj meri. Relativno jednostavno i ne tako
skupo resenje omogucava veoma dobro kretanje tocka u
prostoru.
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Oslanjanje sa dve poprecne vodice

Obezbeduje veoma dobru kinematiku tockova ali zahteva
veci broj komponenti (zglobova i vodica) i zauzima vise
prostora u delu namenjenom za motor.
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Oslanjanje sa dve poprecne vodice
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Oslanjanje sa dve poprecne vodice Al
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Multilink oslanjanje — vise prostorno postavljenjih vodica

Odlicna kinematika kretanja tocka, ali veliki broj vodica i
zglobova zbog cega je skupo.
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Hidropneumatsko oslanjanje
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Hidropneumatsko oslanjanje

Zﬁ
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H oslanjanje - poluzavisno

De Dion oslanjanje
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Stabilizator — torziona opruga koja povezuje levi i desno
tocak u slucaju nezavisnog oslanjanja kako ne bi doslo
do preteranog pomeranja jednog tocka u odnosu na drugi

fa
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Skoda Fabia - multilink oslanjanje
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McPherson (Alfa Romeo)
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Torziona osovina (Opel)
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Osnovni zadatak sistema za upravlijanje ja da obezbedi
kretanje vozila u Zeljenom pravcu. Sistem za upravljanje

1]
sastoji se od upravljackog mehanizma i prenosnog
mehanizma

Prenosni mehanizam
(sistem spona i poluga)
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Upravljacki mehanizam putem odgovarajuéeg

prenosnog odnosa treba da poput reduktora omogudi

da se uveca obrtni moment kojim treba da se zakrenu

dpravI]ackl tockovi u odnosu na onaj kojim vozac
eluje na tocak upravljaca.

Karakteristike:

1. Prenosni odnos - odnos ugla zakteranja tocka
upravljaca i ugla zakretanja tockova

2. Stepen korisnosti + pozeljno da direktni, od tocka
upravljaca do tockova bude sto veci, a povratni sto
manji zbog ublazavanja udarnih optereéenja

Prema nacinu konstrukcionog izvodenja upravljacki
mehanizam moze biti sa:
- zupcastom letvom

- kombinovani sa zavojnicom, ozubljenom navrtkom,
recirkulisu¢im kuglicama i ozubljenim sektorom

- puznim prenosnikom
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ZUPCASTA LETVA

Tocak upravljaca -~ ——=
p ] .-.-_;,_.M - : ?’—L"}'LF;.:-_

Vratilo (stub)
upravljaca
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ZUPCASTA LETVA
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ZUPCASTA LETVA

Pogodnosti koje pruza ovakav sistema upravljanja su:
- jednostavna konstrukcija
- pogodnost i jednostavnost proizvodnje
- povoljan i visok stepen korisnosti
- neposredan spoj zupcaste letve i spona
- iskljucenje spona i medupoluga iz konstrukcije
- automatsko podesavanje zazora izmedu zupcaste
letve i zubaca zupcanika

- manje gabaritne dimenzije
Nedostaci ovakvog nacina izvodenja upravljackog
mehanizma su:

- osetljivost na udare

- ogranicena duzina spona

- mali vek trajanja
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Upravljacki mehanizam sa zupcastom letvom i
odgovarajuéim prenosnim mehanizmom
(upravljackim trapezom)

Zupcasta letva Spona

Vratilo upravljaca -
Spona /

Sferni zglob

Poluga
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Upravljacki mehanizam sa zupcastom letvom i
odgovarajuc¢im prenosnim mehanizmom
(upravljackim trapezom)




SISTEMI ZA OSLANJANJE I UPRAVLJANJE

Kombinovani upravljacki mehanizmi

sa zavojnicom, ozubljenom navrtkom,
recirkulisu¢éim kuglicama i ozubljenim sektorom
RazlicCit stepen korisnosti - direktni i povratni.

Zavojnica
—
I Recirkulisuée
Vratilo kuglice
upravljaca Ozubljena navrtka

Ozubljeni Uzduzna spona

sektor
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Puzni upravljacki mehanizam

Upravljacki mehanizmi sa puznim prenosnikom mogu biti sa:
a) puznim tockom ili b) puznim sektorom

Mogu obezbediti velike stalne ili promenljive prenosne odnose
ali uz relativno mali stepen korisnosti. Trajniji su i bez
povratnih udara. Puz moze biti cilindricni ili globoidni.

Puz Puz

By -

Puzni tocak sektor

UzduzZna spona UzduzZna spona
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Prenosni mehanizam u slucaju da upravljacki mehanizam
nije zupcasta letva ima znatno vise spona i zglobova pa je
samim tim komplikovaniji
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Prenosni mehanizam

Veza izmedu upravljackog mehanizma i tockova
ostvaruje se posredstvom prenosnog mehanizma, koji
ima osnovni zadatak da obezbedi pravilnu kinematiku
zakretanja tocka i on je povezan sa sistemom
oslanjanja upravljackih tockova.

Upravljacki trapezi se mogu klasifikovati na dva nacina
prema konstruktivnim karakteristikama mogu biti:
- sa jednodelnom poprecnom sponom
- sa visedelnom poprecnom sponom
prema polozaju u odnosu na prednju osu mogu biti:
- prednji
- zadnji



SISTEMI ZA OSLANJANJE I UPRAVLJANJE

Upravljacki trapez
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Upravljacki trapez

Geometrija upravljackog trapeza
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Servo uredaji

Koriste se kada su otpori zakretanja tockova toliko
veliki da je potrebno da se deluje na volan silom
koju vozac otezano ostvaruje. Tada je neophodna
ugradnja pojacavaca.

Servo uredaji kompenzuju uticaje neravnina tla koje se
sa tockova prenose na prenosni mehanizam.

Mogu biti izvedeni kao:
- Hidraulicki
- Pneumatski
- Elektricni
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Hidraulicki servo uredaj

Hidraulicni Vratilo
razvodnik ’ »— upravljaca
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Elektricni servo uredaj

www bba-reman.com
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Servo uredaj sa progresivnim pojacanjem
(zavisno od brzine kretanja vozila)
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Vratilo (stub) tocka upravljaca treba da se
deformise prilikom udesa




