Na asu smo ovaj zadatak redili primenom teoreme o promeni momenta
koli¢ine kretanja za sistem (disk i dva tereta) kao "celinu". Isti zadatak mozemo
resiti i tako Sto bismo svako telo u sistemu oslobodili unutradnjih veza, pa za
svako od tih tela primenili odgovarajucu teoremu dinamike: 1) ako se telo krece
translatorno — teoremu o promeni koliCine kretanja; 2) ako telo rotira oko
nepomicne ose — teoremu o promeni momenta koli¢ine kretanja; 3) ako bi se
telo kretalo ravanski — teoremu o promeni koli¢ine kretanja, zajedno sa
teoremom o promeni momenta koli¢ine kretanja.
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Metoda rastavljanja sistema je narotito pogodna kada je broj nepoznatih za sistem posmatran kao celinu

veci od broja skalarnih diferencijalnih jednaina kretanja, koje nam daju teorema o promeni koli¢ine

kretanja i teorema o promeni momenta koli¢ine kretanja, formirane za sistem kao celinu. Pokasimo to na
sledec¢em primeru:
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Disk T mase m kotrlja se bez klizanja po strmoj ravni nagiba 30°. Centar diska T i teret A mase m spaja uze
koje je prebaleno preko diska B mase m (izmedu diska B i uzeta nema proklizavanja, u B je zglobna veza).
Ako su diskovi polupre¢nika R i ako je sistem u vertikalnoj ravni, odredltl a) ubrzanje tereta A, b) sile u

usetu. (0’3 ek Ssin) (vweetrirne Vf?{' RW-7 5 Vra y M’d )
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Sistem se sastoji od 3 tela: tereta A (translacija), diska B (rotacija oko nepomitne ose B,} i diska T {ravno
kretanje); ima jedan stepen slobode kretanja, npr. ya = y. N_Spoznate dinamicke veli¢ine, kada snstem
oslobodimo spoljnih veza, su: reakcija veze u zgiobu B, tj. Ni (Xg, Ys); reakcija strme ravni, tj. N sila trenja
kotrljanja, tj. Ft.. Broj nepoznatih je 5 (Xg, Ys, N, Fy, y). Ako pnmemmo teoremu o promeni koli¢ine kretanja
i teoremu o promeni momenta koli¢ine kretanja za sistem kao cellnu dobi¢emo 3 skalarne diferencijaine
jednatine kretanja, a broj nepoznatih je 5. Zato je najbolja metoda za re3avanje da svako telo oslobodimo
unutradnjih sila (unutrasnje sile tada postaju spoljainje) i da za svako telo formiramo teoremu o promeni
koli¢ine kretanja i teoremu o promeni momenta kohcme kretanja, shodno kinematskom karakteru kretama
odgovarajuceg posmatranog tela. Jg; ) = '“‘44?
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