Resenja
1. grupa

1. Rotor polja A)je
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Rotor polja A u tagki X je
rotA)(X) =i+ j_,)

a njegov intenzitet iznosi

IrotA(X)| = V12 + 12 = V2.
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2. Kriva C je kruZnica koja se nalazi u preseku sfere x* + y* + z> = liravniz = —5 Akoz = —5 uvrstimou
jedna¢inu sfere dobijamo
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pa je parametrizacija kruZnice C
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X = %/_cost, y= TV_sint, z = _E; 0<t<2m.

Odavde je
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3. Radi se sli¢no kao 3. zadatak 2. grupe, s tim $to je ovde x zamenjeno sa y i obrnuto, y sa x. Rezultat je
isti.




2. grupa

1. Rotor polja A je
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Rotor polja Au tacki X je

roth(X) =20+ ]7
a njegov intenzitet iznosi

lrotA(X)| = V22 + 12 = 5.
2. Zadatak se reSava kao 2. zadatak za 1. grupu, ovde je x zamenjeno sa y, ¥ sa z, i z sa x. Rezultat je isti

R
1 koji se jednoznacno projektuje u oblast

3. Radi se o delu povrsi z(x, y) =

G = {@ I + PP <4 - ).

Trazena povrs$ina iznosi

ff\/u 92\’ )dxdy ff\/idxdy

Zax=pcos@iy = psing vazi
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pa opis oblasti G u polarnim koordinatama glasi
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(granice za ¢ su proistekle iz uslova x > 0i x> > y? ). Dakle,
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