
  

 

 

 

Uže koje je prebačeno preko  diskova B, D spaja disk A 

(mase mA=2m, poluprečnika R,  kotrlja se bez klizanja po 

horizontalnoj ravni) s nepomičnom tačkom plafona E. 

Mase diskova B, D i užadi zanemariti. Drugo uže spaja 

teret C, mase m, s centrom diska B. U tački D je zglobna 

veza. Disk B je poluprečnika R, a disk D je poluprečnika 

r. Odrediti: 1) ubrzanje tereta C, 2) silu u užetu između 

diskova A i D. 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Sistem koji je u vertikalnoj ravni čine 

laki štapovi AC i BC (α=30
o
), koaksijalni 

disk C i tereti D i E. Štapovi su vezani za 

nepomični zid, veze u tačkama A, B i C su zglobne. Tereti  D i E, svaki mase m, vezani su 

užadima za  koaksijalni disk C, (poluprečnika R, 2R, mase m i kraka inercije i=R 5 ). Teret 

E se kreće po horizontalnoj ravni sa koeficijentom trenja klizanja µ=
1
/4 .Ako na koaksijalni 

disk dejstvuje spreg sila momenta M=3mgR odrediti: 1) ugaonu brzinu koaksijalnog diska u 

funkciji ugla obrtanja, 2) sile u štapovima i   sile u užadima.  

 

 
 

 







 



 



 


