Mehanika 3 prof Zoran Stoki¢
(1) Vezba 1 (uvodni zadaci)

\5'}‘ l 1.1. Sistem je u vertikalnoj ravni. Teret M je mase 2m, a teret B
\i ' A mase m. Odrediti: 1) ubrzanje tereta M i silu u uzetu, 2) kolika je

— l reakcija veze u zglobu A, 3) uporediti dinamicku i staticku reakciju
1 B ‘ ,v veze u zglobu A. UZe i disk (polupre¢nika R) su zanemarljive mase.
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.‘»g! s 1.2. Sistem se sastoji iz dva tereta (tacke): M i M, masa m;=m,

B IR m,=m, koji su spojeni neistegljivim lakim uzetom (prebacenim

preko koturace zanemarljive mase), teret M; je na glatkoj
horizontalnoj podlozi. Odrediti silu u uzetu. M;M,=L

1.3. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od dva tereta (tacke):
tereta A mase m, spojenog uzetom za nepomicnu tacku, i tereta B

| } mase m, koji je uzetom vezan za centar diska C. Mase diskova,
!}'_‘]4'7( '\--l--/ polupreénika R, zanemariti. Odrediti: 1) ubrzanje tereta A, 2) sile u
7 i uzadima.
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1.4, Teret A mase m vezan je oprugom Krutosti ¢ za teret B mase m
j:_;: yw—*——b; (na horizontalnoj podlozi); veze su idealne. Nenapregnuta duzina
A < opruge je R. Odrediti kona¢nu jednacinu kretanja tereta A, tj. x(t)=?
0 W/\/\V/— ‘E U pocetnom trenutku sistem je mirovao x(0)=0, y(0)="/,.
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ey g%..,l Yo 1.5. Teg A je mase m, a teg B mase 2m. Osa Oy je vertikalna.
} ,_,‘,'?*;f-'::.’"' > Odrediti: 1) ubrzanje tega A i sile u uzetu, 2) kolika je reakcija veze
’ .\____.fk\yf‘ u zglobu 0, 3) uporediti dinamicku i stati¢ku reakciju veze u zlogu 0.
\_\_ o B UZe i koaksijalni disk (polupre¢nika R i 2R) su zanemarljive mase.
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ko 1.6. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od dva tereta (tacke):
%__-—,'7_,(_0 hN 2 tereta A mase m i tereta B mase 2m, koji su spojeni neistegljivim
£ L8 A P . . . .
b ‘:?ﬁﬁ;\,\é’\L uzetom. Strma ravan je nagiba o=30°. U tacki C je zglobna veza.
R R Masu diska C (polupre¢nika R) i trenje zanemariti. Odrediti: 1)
=307 ubrzanje tereta A, 2) silu u uzetu.

1.7. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od dva tereta: tereta A
mase m i tereta C mase m, Koji su spojeni neistegljivim uzetom. U

tacki B je zglobna veza. Masu diska B (poluprecnika r) zanemariti.
Teret C se krece po hrapavoj horizontalnoj podlozi sa koeficijentom
trenja u=1/2, a teret A po idelano glatkoj strmoj ravni nagiba o.=30°.
Odrediti: 1) ubrzanje tereta A, 2) silu u uzetu.
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1.8. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od dva tereta: tereta A
mase m i tereta C mase m, koji su spojeni neistegljivim uzetom.
Teret C je levim krajem vezan oprugom krutosti ¢ za nepomicni zid.
U B je zglobna veza. Masu diska B (polupre¢nika R) i trenje
zanemariti. U poéetnom trenutku sistem je mirovao, X(0)=0, a
opruga je tada bila nenapregnuta. Odrediti: 1) kona¢nu jednac¢inu
kretanja tereta C, 2) silu u uzetu.

1.9. Sistem je u vertikalnoj ravni. Strme ravni su nagiba 30°. Tereti
A, C, E i H su svaki mase m. Koaksijalni cilindri D i F, kao i disk B
su zanemarljive mase. Na koaksijalni disk F dejstvuje moment
sprega sila M=3mgR. Veze su idealne. Izmedu uzadi i diskova nema
proklizavanja. U tackama B, D, F su zglobne veze. Odrediti: a)
ubrzanje tereta A, b) sile u uzadima.

1.10. Sistem je u vertikalnoj ravni. Strma ravan je nagiba 60°. Tereti
A, C su svaki mase m. Koaksijalni cilindar B, kao i disk O su
zanemarljive mase. Veze su idealne. Na disk O dejstvuje moment
sprega sila M=3v 3mgR. Izmedu uZzadi i diskova nema

proklizavanja. U tackama O, B su zglobne veze. Odrediti: a)
ubrzanje tereta C, b) sile u uzadima.

1.11. Sistem je u vertikalnoj ravni. Strma ravan je nagiba a=30°.
Tereti A, C su svaki mase m. Koaksijalni cilindar B je zanemarljive
mase. Veze su idealne. Izmedu uzadi i diskova nema proklizavanja.
U tacki B je zglobna veza. Odrediti: a) ubrzanje tereta C, b) sile u
uzadima.
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1.12. Teret A mase ma=3m, teret B mase mg=2m, teret C mase
Mc=m spojena su uzadima (zanemarljive mase). Strma ravan je
nagiba a=30°. Koturace polupre¢nika r su zanemarljive mase. Sistem
je u vertikalnoj ravni, veze su idealne. Odrediti: a) ubrzanje tereta A,
b) silu u uzetu u preseku 1-1.

1.13. Koaksijalni disk, poluprec¢nika R, 2R, zanemarljive mase,
nalazi se na strmoj ravni nagiba a=30° (kotrlja se bez klizanja). Na
manji disk je namotano nerastegljivo uze ¢iji je jedan kraj ucvrséen
za teret A mase 3m, a drugo uze spaja centar koaksijalnog diska sa
teretom C, mase m. Koturace poluprecnika r su zanemarljive mase.
Sistem je u vertikalnoj ravni. Odrediti: a) ubrzanje tereta C, b) silu u

uzetu u preseku 1-1.
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1.14. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od tri tereta (tacke).
Teret A mase m spojen je uzetom za centar diska D posredstvom
diska 0. Teret B je mase 2m, a uzetom je vezan za teret C mase m.

N
{D
z /,1 Mase diskova, polupreénika R, zanemariti. Odrediti: 1) ubrzanje
N tereta A, 2) sile u uzadima.
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[ ~— 1.15. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od tri tereta (tacke).
W Teret A mase m spojen je uzetom za centar diska D. Teret B je mase
Cay ™ ] Pt 2m, a uzetom je vezan za teret C mase m. Mase diskova,
Sled EXR J polupreénika R, zanemariti. Odrediti: 1) ubrzanje tereta A, 2) sile u
t I~ uzadima.
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L""r B0 N 1.16. Sistem je u vertikalnoj ravni i sastoji se od dva tereta (tacke).

Teret A mase m spojen je uzetom za centar diska C posredstvom
diska O; teret A se krece po idelano glatkoj strmoj ravni nagiba
a=30°. Teret B je mase 3m, a uzetom je vezan za nepomicni pod.
Mase diskova, polupre¢nika R, zanemariti. Odrediti: 1) ubrzanje
tereta A, 2) sile u uzadima.




