
Matematika 3 - 15.6.2019.

Grupa 1

1. Odrediti opxte rexeǌe sistema diferencijalnih jednaqina

dx

dt
= 4x− 3y + sin t

dy

dt
= 2x− y − 2 cos t.

2. Odrediti divergenciju i rotor vektorskog poǉa

~A = (x− y)2~i+ (x+ y)2~j.

Kojoj vrsti pripada dato vektorsko poǉe?
Izraqunati cirkulaciju datog vektorskog poǉa kroz konturu
trougla sa temenima A(0, 0), B(1, 0), C(1, 2), koja je pozitivno
orjentisana.

3. Izraqunati zapreminu tela koje ograniqava povrx

(x2 + y2 + z2)2 = 3xe
− y2+z2

x2+y2+z2 .

4. Izraqunati
∫∫
S

z(x2 + y)dS, gde je S povrx data jednaqinom

z =
√

4− x2 − y2.



Matematika 3 - 15.6.2019.

Grupa 2

1. Odrediti opxte rexeǌe sistema diferencijalnih jednaqina

dx

dt
= −x+ 2y − 2 sin t

dy

dt
= −3x+ 4y + cos t.

2. Odrediti divergenciju i rotor vektorskog poǉa

~A = (x+ y)2~i+ (x− y)2~j.

Kojoj vrsti pripada dato vektorsko poǉe?
Izraqunati cirkulaciju datog vektorskog poǉa kroz konturu
trougla sa temenima A(0, 0), B(2, 0), C(2, 1), koja je pozitivno
orjentisana.

3. Izraqunati zapreminu tela koje ograniqava povrx

(x2 + y2 + z2)2 = 2ye
− x2+z2

x2+y2+z2 .

4. Izraqunati
∫∫
S

z(x + y2)dS, gde je S povrx data jednaqinom

z =
√

9− x2 − y2.


