
 

 

 

 

 

 

 

 

Za središte A diska mase M=2m i poluprečnika r, koji se kotrlja bez klizanja po horizontalnoj ravni, zglobno je vezan 

štap AB dužine 2R i mase m. Disk A je u svom centru horizontalnom oprugom krutosti c vezan za vertikalni zid.  Za 

date generalisane koordinate x,  odrediti: diferencijalne jednačine kretanja. Kada je x=0 opruga je ne deformisana. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

  





  



 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

Sistem je u vertikalnoj ravni; osa 0y je vertikalna. Klizači A i B, svaki mase m mogu da se kreću po osama (vođicama) 

inercijalnog sistema 0xy. Štap AB je zanemarljive mase dužine 2b, u njegovom središtu je zglobno vezan štap CD 

mase m dužine 2b. Veze su idealne, u tačkama A, B i C su zglobne veze. Za date generalisane koordinate (apsolutni 

uglovi)  i   odrediti: 1) kinetičku energiju, 2) generalisane sile, 3) diferencijalne jednačine kretanja. 
 

 

 

 
 
 

 
 
 
 

 

 

 

Laki štapovi 01A i 02B, dužine a, mogu se obrtati oko horizontalnih paralelnih osa 01 i 02. U 

tačkama A i B zglobom je vezan kružni prsten poluprečnika a  mase M. Po glatkom  prstenu 

mogu se kretati klizači C i D, svaki mase m (spojeni su lakim štapom CD na koji dejstvuje 

spreg sila momenta M. Za opisani dinamički sistem odrediti: 1) diferencijalne jednačine 

kretanja, 2) prve integrale kretanja. 
 
 
 



 


